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HUM-MATIQ

Humanoide Robotik fir Materialhandling,
Optische Inspektion und Verwendungsentscheidung

Ein Projektvon Hub4000
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Kl-gestutzte Programmierung, Simulation und
industrielle Anwendung humanoider Robotersysteme



HUM-MATIQ - Hummanoide Robotik fiir Materialhandling, Inspektion
und Qualitatssicherung

Im Projekt iRobot_G1 wurden Grundlagen zur humanoiden Robotik erarbeitet, darunter ein Leitfaden, einfache
Reinforcement- und Imitation-Learning-Modelle fur industrielle Pick-and-Place-Anwendungen, starre Ganzkorperpro-
gramme sowie eine flexibel anpassbare Teleoperationsapplikation. Zusatzlich entstanden wissenschaftliche Arbeiten
und erste Ansatze zur automatisierten Erstellung neuronaler Netzwerke. Im Folgeprojekt wird darauf aufbauend eine
industrielle Anwendung (Handling schwerer Teile, optische Inspektion, Sortierung in Gut- und Schlechtteile und
Verpackung) umgesetzt. Erganzungen zu dieser Anwendung kénnen vom Konsortium noch gemeinsam definiert
werden. Dazu wird ein geeigneter industrietauglicher humanoider Roboter anhand von Hardware- und Softwarever-
fugbarkeit sowie moglichen Herstellerkooperationen gekauft. Die Projektpartner kdnnen am Aufbau im Labor ihre
Anwendungen testen. Bei Bedarf kann der Roboter in den Unternehmen selbst getestet werden.

/ ':'if .Als starker Standortpartner ist es uns wichtig, Zukunftstechnologien

‘ = wie KI & Humanoide Robotik in der Praxis zu verankern. Projekte wie

‘ ‘ dieses schaffen fur Unternehmen einen konkreten Zugang zu neuen

‘ = Technologien, starken ihre Innovationskraft und sichern langfristig

‘ p Wettbewerbsfahigkeit und Beschaftigung am Standort.”
\

Doris Hummer, Prasidentin der WKO Oberésterreich

~Humanoide Robotik und Embodied Al er6ffnen ungeahnte
Moglichkeiten, die unsere Wettbewerbsfahigkeit nachhaltig erhéhen
kénnen. Daher initiieren wir Kooperationen, um diese wichtigen Zu-
kunftshemen schnell in die industrielle Praxis zu bringen.”

Martin Bergsmann, KI-Sprecher der Sparte Industrie der WKO Oberésterreich

Industriebetriebe kénnen von Projektergebnissen direkt profitieren

Fruhzeitiger Zugang zu einer Zukunftstechnologie

Orientierung in einem dynamischen Technologiefeld

Aufbau von Know-how vor dem breiten Markteintritt

Bessere Entscheidungsgrundlagen fur spéatere Investitionen
Niederschwelliger Zugang zu teurer Robotik-Infrastruktur

Reduktion von Technologie- und Investitionsrisiken

Wissenstransfer aus Forschung, Kl, Robotik und Sicherheit
Mitgestaltung praxisnaher industrieller Anwendungen

Kontakt zu qualifizierten Nachwuchskraften

Sichtbarkeit als innovatives, zukunftsorientiertes Unternehmen
Vorbereitung auf neue Standards, Geschaftsmodelle und Marktchancen
Zugang zu weiterfuhrenden Kooperationen mit den Forschungspartnern im Hub4000



Projektplan & Beteiligung

Das Projekt startet am 1. September 2026 und hat eine Projektlaufzeit von 28 Monaten.
Q426 Q127 Q227 Q327 Q427 Q128 Q228  Q3/28 Q4/28

Materialhandling- & Sortierapplikation
Qualitatssicherungsapplikation

Kl basierte Ablaufe
Applikationsverifizierung & Optimierung
Leitfaden, Projektabschluss, Strategie

Industriepartner haben die Moglichkeit, tber den Verein Hub4000 am Projekt teilzunehmen.

In Abstimmung mit dem Konsortium kdnnen weitere Inputs oder Use Cases durch die anderen wissenschaftlichen
Partner des Hub4000 erganzt werden.
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Alle wesentlichen Projektinformationen
HUb4000 finden Sie unter folgejndem Link:
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Die wissenschaftlichen Partner

Die FH OO bringt umfassende Expertise in anwendungsorientierter Forschung, Robotik, Kl-basierter Steuerung, Simu-
lation und industrieller Automatisierung ein. Im Projekt liegt der Fokus auf Modellierung, Training und Sim-to-
Real-Ubertragung von Steuerungsstrategien fur Robotersysteme. Mit moderner Infrastruktur, digitaler Zwillingstech-

nologie und langjahriger Industrieerfahrung ist die FH OO ein starker Partner fur zuverlassige Robotikldsungen in
industriellen Anwendungen.

+Humanoide Robotik und Kl sind furr die 6sterreichische Industrie von
aliygy hoher strategischer Bedeutung, um Wettbewerbsfahigkeit, Produktivi-




Bewerben Sie sich jetzt
far die Teilnahme am
Industriekonsortium!

Fur die Teilnahme an diesem Projekt ist eine Bewer-
bung bis 7. August 2026 zwingend erforderlich.

FUr offene Fragen und detailliertere Informationen
laden wir Sie zu unserem Informationswebinar am
23. Juli 2026 ein.

Alle Infos, die Anmeldemoglichkeit
fur das Webinar und das Bewerbungs-
formular finden Sie unter.

https.//www.wk-events. at/wko/kitransfer/HumanoideRobotik-Materialhandling-
Inspektion-Qualitaetssicherung

Sie haben noch Fragen?
Kontaktieren Sie uns gerne!

Lorenz Steinwender

Projektleiter KI™ Transfer
Wirtschaftskammer Oberosterreich
Sparte Industrie
lorenz.steinwender@wkooe.at

05 90909-4220
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